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Generelle Idee

« Serviceroboter sind auf On-Board-Sensoren -/Aktoren
limitiert

« Komponenten von intelligenten Gebauden und Smart-
Homes bieten zusatzliche Sensoren und Aktoren

- Zusammenarbeit von Servicerobotern und gegebener
Sensorik und Aktorik

- Komplexe Szenarien umsetzbar

Integration von Servicerobotern in das Smart Building




Warum? Anwendungsszenario (Tasse)
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Warum? Anwendungsszenario (Schuh)




Ambient Assisted Robot Search
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Ambient Assisted Robot Search / Video (2017)
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https://www.youtube.com/watch?v=li4X50rfOV8


https://www.youtube.com/watch?v=li4X5orfOV8

Weitere Aspekte: Gestenerkennung / Video

https://www.youtube.com/watch?v=OwRtMmXngaU Bild: D. Sprute



Weitere Aspekte: Augmented Reality / Video

10 https://www.youtube.com/watch?v=0Q08sQ0JBRY Bild: D. Sprute



Ambient Assisted Robot Sear




Smart Door

Smart Camera

Transport Robot

Robot Vacuum Cleaner g«
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Embedded Software Engineering

Operating and Distributed Systems

http://iot-minden.de
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